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自動運轉中的監控畫面

當籃內PCB滿載時[已滿載]亮燈
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自動:切換至自動模式

手動:切換至手動模式
復歸:清除警報

輸送馬達:使工作區軌道皮帶運轉

阻擋缸:使出料端擋板機構伸縮

上升:使升降平台上升1個PITCH

下降:使升降平台下降1個PITCH
上限:使升降平台上升到上極限

下限:使升降平台下降到下極限
歸零定位:使升降平台歸回原點

籃內記憶:清除籃內板數用

模式選擇:選擇工作模式

工作間距:選擇工作PITCH

冷卻時間:PCB入籃後須等待在出板的時間
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異常發生時會出現異常列表
按上下鍵選擇異常狀況
按顯示可列出發生原因及排除方法
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升降相關鍵禁止
超出上下極限
C/V送出逾時
C/V送入逾時
出口PH異常
入口PH異常
煞車異常
超出斷電極限
升降異常
緊急停止
伺服異常
2003/08/19 15:36  X11

Screen Information

Project Name        BG02.prw

Screen              X11       異常註解M80
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有異物不可按升降相關鍵
檢查進出料兩側之SENSOR

是否有遮蔽物或者
SENSOR異常
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馬達是否運轉
齒輪是否咬合
出料SENSOR異常
導塊銜接不良
阻擋汽缸是否動作
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煞車異常
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是否斷線
驅動器故障
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超出上下斷電極限
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SENSOR異常
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緊急停止
已壓下緊急停止鍵
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請檢查驅動器之異常碼
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